
BAB V

KESIMPULAN DAN SARAN

5.1 Kesimpulan

Dari Tugas Akhir  ini maka penulis dapat mengambil kesimpulan sebagai

berikut:

1. Dapat merancang alat pengendali kecepatan putaran motor AC 1 phase

berbassis mikrokontrolerAT89S51

2. Dapat mengetahui besar kecilnya frekwensi motor yang di keluarkan oleh

sistem PMW.

5.2 Saran

1. Sensor rpm untuk pengembangan selanjutnya bisa menggunakan

rangkaian tachometer.

2. Dalam pengembangan selanjutnya dapat digunakan motor 3 phasa dengan

cara merubah rangkaiannya.
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