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Sistem predator-prey (pemangsa-mangsa) adalah salah satu jenis sistem
yang merupakan gabungan atau interkasi dari dua spesies (kelompok indi-
vidu) yaitu predator (pemangsa) dan prey (mangsa) dengan memperhatikan
kondisi lingkungan disekitarnya sehingga diperoleh sebuah system predator-
prey dengan respon fungsi tak monoton.

Penelitian ini bertujuan untuk mendapatkan titik ekuilibrium pada sys-
tem predator-prey dengan respon fungsi tak monoton, menganalisa kestabilan
titik ekulibirum tersebut, menentukan jenis kestabilannya, serta menganalisa
terjadinya bifurkasi satu parameter pada system predator-prey dengan respon
fungsi tak monoton dengan metode manifold center.

Hasil pembahasan menunjukkan bahwa pada system predator-prey dengan
respon fungsi tak monoton diperoleh tiga titik ekuilibrium, yaitu T1(0, 0) dan
T2(0,− δ

µ
) yang tidak stabil, serta T3(

1
λ
, 0) yang belum diketahui kestabilan-

nya. Pada titik ekuilibrium T3(
1
λ
, 0) dengan menggunakan metode manifold

center dengan δ sebagai variable baru, diperoleh persamaan ṗ = ap2 + bδp +
cp3 + dδp2 +O(p, δ)4. Kemudian, dilakukan scalling variabel pada persamaan
manifold center sehingga diperoleh q̇ = bδq + q2 yang mengindikasikan bahwa
terjadi bifurkasi trankritikal dan q̇ = bδq + q3 yang mengindikasikan bahwa
terjadi bifurkasi pitchfork pada sistem predator-prey dengan respon fungsi tak
monoton.
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