
BAB V

PENUTUP

5.1 Kesimpulan

Berdasarkan hasil pengolahan data yang telah dilakukan maka dapat diambil kes-

impulan sebagai berikut:

1. Formulasi model yang digunakan dalam rute pengangkutan sampah di Kota

Gorontalo diselesaikan melalui pendekatan Goal Programming dapat dilihat

pada model (4.23) yang mengoptimalkan empat tujuan yaitu meminimumkan

total biaya pengangkutan, meminimumkan total waktu pengangkutan, memini-

mumkan total jarak pengangkutan, serta memaksimumkan banyaknya pelanggan

yang dapat terlayani.

2. Diperoleh solusi optimal dari masing-masing kendaraan pengangkut sampah

yaitu 16 kendaraan dengan 131 titik TPS yang terlayani selama ini, dengan bi-

aya bahan bakar sebesar Rp. 103.000 dan waktu perjalanan 8 jam setiap hari dari

masing-masing kendaraan. Setelah menggunakan goal programming diperoleh

hasil dengan bantuan software Lingo 11.0 untuk setiap kendaraan dapat dilihat di

bagian pembahasan (4.5 Hasil Optimasi). Berdasarkan rute yang diperoleh terli-

hat bahwa semua kendala telah terpenuhi, dan untuk rute yang tidak terkunjungi

dibutuhkan kendaraan yang berbeda untuk dapat mengangkut sampah yang ada

di TPS tersebut.



5.2 Saran

Disarankan untuk penelitian selanjutnya dapat ditambahkan fungsi tujuan memak-

simumkan kapasitas angkut kendaraan dan waktu pelayanan disetiap kendaraan de-

ngan menggunakan pendekatan Goal Programming.
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