
BAB V 

KESIMPULAN DAN SARAN 

1.1 Kesimpulan 

 Rancangan mesin CNC cutting / engraver telah selesai berdasarkan 

software GRBL yang mengirim G-Code ke arduino nano, arduino 

menerjemahkan satu-persatu G-Code agar bisa mengontrol motor stepper dan 

laser 15w. Dari percobaan yang telah dilakukan diperoleh hasil bahwa sistem 

dapat bekerja dengan baik. 

1. Telah diperoleh sebuah skematik sistem kontrol mesin laser engraving 

yang mampu menggerakan mesin kearah dua sumbu  X dan Y. 

2. Berdasarkan bentuk rencangan yang telah dibuat, selanjutnya telah 

dirakit sistem kontrol mesin laser engraving yang disusun oleh beberapa 

komponen seperti komputer, kontroller arduino nano, motor stepper, 

laser module, Power supplay, dan emergency stop. 

3. Agar sistem kontrol berjalan sebagaimana mestinya, digunakan sistem 

interface berbasis aplikasi program Laser GRBL dan Arduino IDE. 

Untuk menyesuaikan perangkat kontrol yang ada, selanjutnya dilakukan 

pengaturan port dan input sinyal pada interface, agar setiap perintah yang 

bersal dari komputer dibaca dengan baik oleh actuator dan laser. 

4. Mesin laser engraving dilengkapi dengan emergency stop, perangkat ini 

berfungsi untuk menghindari kerusakan mesin ketika sistem error dari 

pergerakan yang bersifat membahayakan. Dengan adanya sistem 

emergency stop maka kontrol pada mesin laser engraving bias di restar. 

 

1.2 Saran 

 Dalam penelitian yang telah dilakukan ini, terdapat beberapa saran yang 

kiranya dapat bermanfaat yaitu : 

1. Mesin CNC engraver ini dalam mengirim G-Code dari GRBL, maka 

dapat dikembangkan dengan membuat software sendiri untuk digunakan 

langsung pada arduino nano. 



2. Diharapkan kedepannya agar alat ini tidak hanya memiliki 2 axis, tetapi 

memiliki 3 axis laser cutting atau engraver dengan software yang dibuat 

sendiri.  

3. Peggunaan kontroller Arduino nano dapat dikembangkan dengan mencari 

nila para meter yang tepat sehingga sistem kontrol berjalan dengan baik. 

4. Menambahkan limit switch pada sumbu X dan Y, untuk menigkatkan 

sistem keamanan. 
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